SIEMENS

SINAMICS G120C

Kompaktowy przeksztattnik czestotliwosci




SINAMICS G120C SIEMENS
Przeznaczenie

Standardowe
Basic High Motion
U/t Vector Performance Performance  control
Servo Servo

S g

O Transport,

QO Ekstrudery

Q Miksery

0 Sterowanie predkoscia z ograniczeniem momentu
O Pompy, wentylatory, kompresory

Q tp...
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SINAMICS G120C SIEMENS
Highlights

Najmniejszy wymiar
Przeksztattnik kompaktowy,
Niewielka przestrzen instalacji mechanicznej
Montaz obok siebie bez ograniczenia mocy wyjsciowej

. : tatwy w obstudze

R—— Uproszczone, zoptymalizowane uruchomienie
Zintegrowany w portalu TIA V12 z StartDrive
Proste przechowywanie oraz klonowanie zestawow
parametrow
Szybka instalacja mechaniczna — ztacza wtykowe

Zalety
Whudowana funkcja zintegrowanego bezpieczenstwa
(STO)
Komunikacja: Profibus, CAN, Modbus RTU oraz USS
Sterowanie wektorowe — bez czujnikowe
Whbudowany modut czopera — mozliwo$¢ podtaczenia
rezystora hamowania
Struktura parametréw zgodna dla wszystkich
przeksztaltnikéw z rodziny SINAMICS
Jeden program narzedziowy STARTER do uruchomienia
wszystkich przeksztattnikéw czestotliwosci SINAMICS
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SINAMICS G120C SIEMENS
Podstawowe dane techniczne

Naple_c o 3~380-480V (+10 — 20%)
zasilajgce
Moc 0,55 — 18,5kW

Stopien ochrony | p2o

Metody

. V/F, Vector
sterowania

Bezpieczenstwo | safe Torque Off (STO)

TIA Tak, STARTER, StartDrive V12,
DriveES Simatic
Komunikacja Profibus, USS, Modbus RTU, CAN
Dostepne ) )
b Dynamlczne na rezystor, mieszane,
sposoby DC
hamowania
I/1O 6 DI, 2DO, 1Al, 1A0
Filtry EMC Bez lub ze zintegrowanym filtrem klasy

A

Certyfikaty CE, UL, ctick I DT MC




SINAMICS G120C SIEMENS
Poréwnanie gabarytu z modutem mocy PM240

Gabaryty

= SINAMICS G120C FS A
= 0,55.. 4KW

m 73x195x203
(WxHxD)

u SINAMICS G120C FS B
u55..7,5KW

= 100x195x203
(WxHxD)

= SINAMICS G120CFS C

GlZOC FS A (z przodu) GlZOC FS B (z przodu) GlZOC FS C (z przodu) | 11,0 18,5kW
PM240 FS A ¢y PM240 FS B (ztyn) PM240 FS C @y ® 140x293x203
(WxHxD)

I DT MC




SINAMICS G120C SIEMENS
Listwa przytaczowa 1/O

Listwa przylaczowa sygnatéw sterujacych

m Zaciski wejsé oraz wyjsé /10
= 6 DI
= 2 DO (Cyfrowe 30V DC)
= 1 Al (napieciowe -10..10V lub pradowe 0(4)..20mA)
= 1 AO (0..10V)
= 1 Przytacze czujnika temperatury silnika
(KTY/PTC/KLIXON)
= 2 PSU-OUT (10V DC, 24V DC)

= Komunikacja zalezna od wariantu wykonania
= USS, Modbus/RTU,,
= Profibus DP
= CANopen

= Opcje dodatkowe
= Panele obstugi IOP oraz BOP-2
= Interfejs USB do podtaczenia z PC
= Gniazdo kart MMC/ SD
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SINAMICS G120C SIEMENS
Sterowanie

= Tryby sterowania:
= Sterowanie wektorowe (sterowanie predkoscia — brak
sterowania momentem)
= U/f (liniowa, kwadratowa, FCC)

= Funkcje zintegrowanego bezpieczenstwa
= Safe torque off (STO, SIL2, PLd, PFHD =5.00 109)
= PROFIsave (dla wariantu Profibus-DP)

= Funkcje softwarowe dostepne od SW 4.4 dla SG120C:
= Ograniczona liczba parametréow 640
= Wbudowane makra aplikacyjne
= Licznik zuzycia energii
= 1 regulator technologiczny PID
= Funkcja lotnego startu + automatyczne ponowne
zalaczenie
1 zestaw danych napedowych (DDS)
2 zestawy danych rozkazowych (CDS)
Funkcja oscyloskopu - trace
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SINAMICS G120C SIEMENS
Mniejsza funkcjonalno$é wzgledem SG120 CU240E/B-2

SINAMICS G120 G1l20C
(CU240B/E-2)
Liczba parametrow | 220 (dla poziomu 1-2) + 640 (dla poziomu 1-4) +

1100 (dla poziomu 3+4)

BICO | 100% (~ 430 parametréw BICO) | Ograniczona elastycznos$é
parametryzacji (~ 180
parametréw BICO)

CDS/DDS |4/4 2/1

Sterowanie momentem | Tak Nie

Statyka | Tak Nie

FFB | Tak Nie

Kontrola momentu | Tak Nie
obcigzenia

Generator rampy | 2 (Podstawowy/Rozszerzony) 1 (Rozszerzony)
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SINAMICS G120C SIEMENS
Opcje dodatkowe

p N
ey Bezpieczniki/
= .
=i stycznik Kabel
usB
m Diawik
. 5 wejsciowy
7 BOP-2
Panele IoP
obstugi Zestaw montazowy paneli na drzwiach szafy
Rezystor
hamowania
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SINAMICS G120C SIEMENS

Podtaczenie przewoddow sterowania oraz kabli sitowych

Metal mounting
plate

STEROWANIE

@D u2v2 w2
_—
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10



SIEMENS
Inteligentny panel obstugi (IOP)

Dedykowany przycisk zmiany trybu sterowania

Zdalnie/Lokalnie SIEMENS

Graficzny wyswietlacz ca. 50*40mm, max. 8 e des ]
linijek tekstu 240*160 Pixel .-.-.P-.-.-.g el

Mozliwos¢ jednoczesnego wyswietlania
dwéch sygnatéw statusowych (prad,

napiecie, moc itp...) BT Control [BETSTEE

Mozliwos¢ klonowania napedéw

Proste uruchomienie za pomocg makr
aplikacyjnych

Gniazdo USB
Intuicyjna obstuga panelu = ﬂ

Jezyk POLSKI

Mozliwos¢ kopiowania
parametrow
(klonowanie napedow)
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SIEMENS

Podstawowy panel obstugi (BOP-2)

Dedykowany przycisk zmiany trybu sterowania
Zdalnie/Lokalnie

Wyswietlacz z dwoma liniami tekstu

(jednoczesne wyswietlanie numeru

SAPEEREREEE
/ o e e tata= aT= vl
parametru oraz jego wartosu) .

Mozliwos¢ jednoczesnego wyswietlania
dwdch sygnatéw statusowych (prad,
napiecie, moc itp...)

=

Mozliwos$é klonowania napedéw

Proste uruchomienie za pomocg makr
aplikacyjnych

Intuicyjna obstuga panelu Mozliwosé kopiowania

parametrow
(klonowanie napedéw)
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SIEMENS

Poréwnanie wiasciwosci paneli operatorskich

Przejrzyste uruchamianie prostych aplikacji
napedowych za pomoca whudowanych makr

—— Wyswietlacz graficzny

Przyjazna diagnostyka
przeksztattnika —

wyswietlacz tekstowy.

Intuicyjna nawigacja w
strukturze menu.

Mozliwo$¢ stosowania
w zestawie
przenosnym lub
montaz na drzwiach
szafy *).

Proste uruchomienie za pomoca ogélnego makra
uruchomieniowego — szybkie uruchomienie.

2-linijkowy
wyswietlacz

Diagnostyka na
podstawie kodu btedu
— brak opisow

Nawigacja w
strukturze menu za
pomoca przyciskéw.

Mozliwo$¢é montazu na
drzwiach szafy *).

I DT MC
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SINAMICS G120C SIEMENS
Dfawiki wejsciowe

Dlawik wejsciowy
Ochrona przeksztattnika
Sieci zasilajace z uk <1%
Dtawiki sieciowe powinny by¢ stosowane w
celu zagwarantowania podanego czasu
bezawaryjnej pracy przeksztattnika.

Numery zamoéwieniowe
FS Av  6SL3203-0CE13-2AA0
FSA 6SL3203-0CE21-0AA0
FSB 6SL3203-0CE21-8AA0
FSC 6SL3203-0CE23-8AA0

I DT MC

14



SINAMICS G120C SIEMENS
Rezystory hamowania

Rezystory hamowania
5% cykl pracy
Montaz jako opcja wolnostojagca

Numery zaméwieniowe
FS Av  6SL3201-0BE14-3AA0
FSA 6SL3201-0BE21-0AA0

= | =B FSB  6SL3201-0BE21-8AAD
g | = B FSC 6SL3201-0BE23-8AA0
il
b

I DT MC
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Opis funkcji przeksztattnika czestotliwosci SIEMENS
SINAMICS G120C
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STARTER V4.2 lub nowszy

SIEMENS

D|e(BI8]| =] L]%l] o] %] D] || nf% | sl 2 2 E8|HaE|

= B est 512
) Tnsert sinle drive unic
= flp G120C_uss 8
#) Configure drive unit
= @ ControL i
> Cofioustion
> Epetist
3 Drive navigator
S Inputsiouputs
Setpoit chanel
% Opemoopicosed-oop.
% Functions
% Wessages and montori
% Techndlogy contoler

Diive data set: DDS 0

Command data set: CDS 0

s

Name:

Contol Unik.

Cortrol Urit ClosecHoop contol mode:

Tope: 1200 USS/MB
Ot o 65L3210-KET1-8UBD.

Configuration | Command deta sets | Units | Reference vasiables - seting | 1/0 configuraton |

Contol tpe:

[20] Speed contol fencoderless)

s of the selpain

it - Control structure

Diive: Control_Urit, DDS 0, €D 0

portant paramelers

Control Uit Moor

Motortype: 1) Induction mator (ctating)
o Moo ated speec: 13500
Molor eted curent 042 Ams =
Molor rated power: 012k
Motorated voltage: 400 Vims
Motor eted frequency: 5000 Hz

Fimarevesion 0
g

¢ g Contlyee

Input vlage: 400 Vims Setpont s
Powe: 037k [OMolor dota
[ Diive functions

aton ofthe motc

[New> | concel Help

Actual speed vakue preparation

wilbe caloulaled

BN o5 fo 3]

| O] cese Help

$i
Project

# ContioLUnit [

I DT MC
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SINAMICS G120C
Wejscia cyfrowe

SIEMENS

Digital inputs } Fielay outputs | Analog inputs | Analog outputs |

Macro 1 Two-wire control with two fixed
speeds

p1003 = Fixed speed 3
p1004 = Fixed speed 4

Dl 4 and DI 5 = HIGH:
Frequency converter added
fixed speed 3 + fixed speed 4

Macro 3 Four fixed speeds

p1001 = Fixed speed 1
p1002 = Fixed speed 2
p1003 = Fixed speed 3
p1004 = Fixed speed 4

Several DI = HIGH:
Frequency converter adds corresponding fixed
speeds

u — gy ot
Activation of the terminals via intemal or extemnal
28 - 24 power supply (see onling help).

I Curtent 110 configuration 12 I\

DIO

DI 1

DI 2

DI 3

DI 4

S|o e~ oo

DI 5

AlO

[l

Al

ON/OFF1 right
ON/OFF1 left
Acknowledge
Fixed speed 3
Fixed speed 4

Fault

Alarm

Speed

V.10V

Current

V.10V

S[AC ©

5|AC 1

DI 0

DI 1

DI 2

DI 3

Dl 4

|||~ o

DI 5

AlO

ENS

Al

ONJ/OFF1 + fixed speed 1
Fixed speed 2
Acknowledge

Fixed speed 3
Fixed speed 4

ov..

Fault

Alarm

Speed
10V
Current

V.10V

DO 1

12]A0 0

AO 1

Makra uruchomieniowe —wybrane 12.

Brak koniecznosci ustawiania wejsé w tryb BICO ,99".
Bezposrednie odwotanie do statusu wejsé cyfrowych (r722 oraz negacja r723)
Brak parametréw P0701-P0706 znanych z MM4

I DT MC
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SINAMICS G120C SIEMENS
Lista parametréow

= B et 142 @[ -] b | v [E8| |} e [hexacecmal ~| o
) Insert single drive unit Eearl]
= fla G1z0c_US5_MB
#) Corfigure drive init n @Parameter  Data Parameter text offline value Contr Unit  Modifiable to Access level Minimum Maximum A
=-f Control_nit w A1 xl[ax]an ) ] an xan ] an i) lan
> Configuratig 2pE Access level 3] Expert Operation 1
S Expertlist 2 pio Drive commissianing parameter fier [01Ready Redy to un
FE Drive navigator 4 Macro drive unt 123 Standard 110 with A5 Commissioning (P10=1) 1
> IoE s Contral Unk Firmyvare-versian o El
%% Setpoint channel 6r20 ‘Speed setpoirt smocthed 00 em 2
4% Openloopfdosed-oop T €0 Actual spesd smoothed 00 pm 2
4% Functions 822 Speed actual value rpm smocthed 00 pm 3
4% Messages and monitori ElE) Cuipul frequency smoothed 00 Hz 3
4% Technology controlier 10125 €0 Outpit voltage smoothed 00 vims 2
4% Commissioning (D 6 D2 ik voltage smoothed 00 v 2
4% Communication 12727 €0 Absolte actusl current smoothed 000 Anms 2
4% Diognostics 13 rat Actualtoroue smoothed 000 i 2
&3 Documentation 143z €O Active power actusl value smothed 000 [ 2
4 ] SIMAMICS LIBRARIES 15134 €0 Motor uiiization 0 % 2
% 2 MONITOR 18135 €0 Motor temperature 0o c 2
17 136 €0 Power unit overload 124 0o % 3
Energy consumption 000 ) 2
Feeset energy consumption display il Operation 3 0 1
Energy usage saved 000 ) 2
Smosthing time constant, display vallies 400 ms Operation 3 o 1000
GOMBO: Missing enable siy 40000201H 1
Motor datadent. routine and spest contrallier optim... [200] Retating measurement selectsd 1
COIB0: Command Data Set COS effective o El
COIB0: Status word 1 o 2
COMBO: Status word 2 o 2
COIB0: Cortrol word 1 o 2
COIBO: Supplementary cotrol word oo 3
COIBO: Status word, closed-ioop cortrol oo 3
30 ré0 €0 Speed setpaint before the setpoit fiter 0.00 pm 3
3 6z €0 Speed setpoint atter the fiter 0.00 pm 3
32 @830 Speed actual value, Lnsmoothed 0.00 pm 3

Bezposredni dostep do listy parametréw.
Lista parametréw filtrowana w sposéb prosty znany z arkuszy kalkulacyjnych
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SINAMICS G120C SIEMENS
Zestawy danych rozkazowych

Sterowanie lokalne

BOP lub IOP Zmiana aktywnego zestawu
: danych rozkazowych ZDR:
- 7 \ P0810 r0050
: Nadrzedny system 0 0
sterowania 1 1

PROFIBUS

| Listwa Zaciskowa |

Zestawy danych rozkazowych - mozliwo$¢ zmiany miejsca sterowania przeksztattnika podczas jego pracy.
Brak zestawéw napedowych — DDS.

I DT MC
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SINAMICS G120C
Wyjscia cyfrowe

SIEMENS

Fleiay output 1

Tf527: co/en: St

| | BEPEM cnolo

Digitalinputs  Rielay outputs | Anslog inputs | Analog outputs

Please select the signal source! Find parameter:

Current 140 corfiguration 12
NCO
18
coM
il
MO0
19
Relay output O Irvert output
T1|523: CO/B0: Stetus word 1 «Q*El 1

Load capasity

30VDC/05A

Control_Unit, p730 Bl: CU signal source for terminal DO.0 )

|Cantral_Urit ~
P no. Parameter text A
o
g
146 510 + | COMBO: Missing enable sig: : OFF1 enable missing (1=Yes / 0=No)
150 B0 + | COB0: Command Data Set CDS effective: : CDS &ff, bt 0 (10N /0=OFF)
152 Bi0 ~| COBO: Stelus word 1 - Ry for swilch on (1=Yes /0=No)
152 Bt Como: )
152 Bi2 [
it
152 Bre COMBO; Status ware 1: - Cosst down ective (OFF2) (1=ND £0=Yes)
152 Bits COMBO: Stalus word 1: - Guick Stop aclive (OFF3) (1-No / 0-Ves)
152 Bts COMBO: Status ware 1: - Swiching on inhibited! active (1=Yes / D=N0)
152 BT COBY: Status wore 1: ; Alarm presert (1=Yes /0=No)
152 Bite COMBO: Status word 1: - Deviation, setpointiactusl spsed (1=Ho / 0=Yes)
152 Bta COMBO: Status ware 1: - Control recuest (1=Yes / 0=No)
152 8110 COB0: Status word 1: : Maximum speed reached (1=Yes 70-No)
152 Biti1 COBO: Status word 1: - |, M, P iimd reached (1=Ho / D=Yes)
152 112 COMBO: Status ware 1: - Motor holding brake open (1=Yes f0=ho)
152 113 COMBO: Status ward 1: | Alar motar overtemperature (1=No | 0=Yes)
152 B4 COMBO: Status wared 1: - Motor rotetes forwards ¢1=Yes J O=hlo)
152 B115 COMBO; Status ware 1: - Alarm drive converter overload (1=No | O=Yes)

Dwa wyjscia cyfrowe (maksymalnie 30VDC, 500mA)

I DT MC
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SIEMENS

SINAMICS G120C
Wejscie analogowe

Dightalinputs | Fielap outputs Analog inputs | Anlog autputs

Curient /0 eonfiguration 12
131 Uripolar current input monitored Fré mé to +201 = |
0.00%
420 Sealing
Sty Analoginput 0
-
s \ 1 [
z — [RAGFOA]. C1- Main sekpaint »
4t o —
dma,
0 me
-
AL 'S \wite breakage

oo e

10.000 mé

I DT MC

Wejscie analogowe, w petni skalowalne mozliwos¢ konfiguracji jako

wejscie pradowe lub napieciowe.




SINAMICS G120C SIEMENS
Wyjscia analogowe

Digital inputs | Fielay outpuls | Analog inputs  Analag outputs

Curent /0 configuration 12
[121 Convent output (+4 ma .. +20 ma) ~|
0z 0000 ma A00
Smaothing Soaling

Analog oulput 0 5 e

S| 71 CO: Actual speed smooth = 7|4
L— A 13

4ma

Inversion

D —

0o ms

20.000 mé
0.000 mh —

5 N

Es 10000 %

Wyijscie analogowe, w petni skalowalne mozliwos¢ konfiguracji jako
wejscie pradowe lub napieciowe.
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SINAMICS G120C SIEMENS
Funkcje wytaczajace

Shutdown functions |

Pulse enable Blokada impulséw wyzwalajacych klucze falownika:

= © Silnik z_atr_zymywany]est \{vyble_glem, ) )
wznowienie pracy bezposrednio po podaniu stanu wysokiego
4Pulse Enable”

OFF1 Komenda Wytacz OFF1:

F[7220: CO/B0: U dgtal mputs. stais —{————| Silnik zatrzymywany jest po rampie, . .
wznowienie pracy bezposrednio po podaniu stanu wysokiego

,Off1”
Py
bFF2 Komenda Wytacz OFF2:
ap 2| Silnik zatrzymywany jest wybiegiem,
il wznowienie pracy podaniu stanu wysokiego OFF2,

ponowne podanie stanu wysokiego OFF1

Priority 1, i.e. if OFF 2 goes to 0, it does not matter whether OFF 3 or
OFF 1 s akso 0, the motor is not braked but coasts to a standstill

OFF3 Komenda Wytacz OFF3:
= 2 Silnik zatrzymywany jest po rampie OFF3,
= wznowienie pracy podaniu stanu wysokiego OFF3,

ponowne podanie stanu wysokiego OFF1

Fiamp-down time w. OFF 3/0.000 3
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SINAMICS G120C
Sterowanie hamulcem si

Inika

SIEMENS

Motor holding breke: | DC brake | Compound brake

[[3] Motor holding brake like sequence control, connection via BICO_x |

Brake release tine w0 ms

Brake dosing time. o oms

e low W

Release brake command
Release brake S
Clase brake '_ RESET Q

Status words

Close brake

Torque when opening

Close brake command

000 o

Ao v

20 pm
Theshold

oo s
Decdersion

A e

Moniorea e

Broke mustbe coced

= o—]

C—

A

Motor holding brake Closed

Release brake

Brake must be released
o @

Internal signal: Release biake

|

Help

Przyktad — jazda suwnicy:

©—»1

Intenl sl Cose bieke. ———

Hep

Rozbudowane sterowanie hamulcem silnika elektrycznego.

Mozliwo$¢ wprowadzenia warunkéw zwolnienia oraz zamknigcia
hamulca od czasu, momentu lub innego warunku okreslanego
przez osobe prowadzacg uruchomienie.

Odhamowanie zwigzane z czasem magnesowania silnika, oraz
wytworzeniem okreslonego momentu na wale silnika.
Zamkniecie hamulca — przy okreslonej predkosci.

I DT MC
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SINAMICS G120C SIEMENS
Hamowanie DC

Motor holding brake  DC brake | Compound brake

[[4DE braking
O DC brake active

" DC brake for fault

Enable DC brake

Hjo O‘$ | ~
! Ll
' t
Pulse enable .‘
| >
1
Speed Setpoint 1A |
1
DC brake
>
- t 1
e | AR

Current i ! Demagnet

‘ z sk {\ ﬂ ﬂ n nnnn Metody hamowania
U U U U U u 2 Hamowanie po rampie ON/OFF1 — czasy ustawiane w parametrach
czas przyspieszania P1120 oraz czas hamowania P1121

Hamowanie dynamiczne — rezystancyjne,
aktywacja poprzez wytaczenie regulatora UDC_MAX — P1240 = 0

active

DC brake 1T

i J

Hamowanie DC — pradem statym.
Czas oraz droga przy zatrzymywaniu nieznane, zalezne od warunkéw
aplikacyjnych.
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SINAMICS G120 SIEMENS

Hamowanie mieszane

Motor holding brake | DE broke | Eompoune ke |

Compound brake enabled ﬂ O C d brake act
ompnd brake active

Without compound braking With compound braking

A A

f_set f_set

 fact L fact

v
v

'oced Metody hamowania

A of rated

Use condf Hamowanie po rampie ON/OFF1 — czasy ustawiane w parametrach
ST — czas przyspieszania P1120 oraz czas hamowania P1121

Hamowanie dynamiczne — rezystancyjne,
aktywacja poprzez wytaczenie regulatora UDC_MAX — P1240 = 0

Hamowanie DC — pradem statym.
Czas oraz droga przy zatrzymywaniu nieznane, zalezne od warunkéw
aplikacyjnych.

Hamowanie mieszane — pradem statym po rampie.
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SINAMICS G120C SIEMENS
Zintegrowane bezpieczenstwo (STO)

\\\‘\\‘\\\\‘\\\\\\\\\\‘\\\\‘\\\\\‘\\\\‘\\
Sefety Integrated
e Sefety unction selection
[STO via terminal |
Safe torque off (ST0)

Puise disable Channel 1 active

Pulses
Charnel 1

ST0 selected
Charnel 1

WEEIW [} O .
- {h O stended

STO selected saringe
Charnel2

Pulse disable Channel 2 active:

STOsctive  “STO active” output

STO - extended settings

F-Dlinput filter
[0 m 570 sseoted
’—“ Channel 1

S0 selected
Channel 2 Fulse disable Channel 2

STOPA active
Logic and

Monitoring | mediate TP A

I™ Copypar

VI I I I I I IITI T I I IITIITIIS

VT T T I T TP I T I I IFIrrFrs

Funkcje zintegrowanego bezpieczenstwa

a’
T T I T IT T I T IT T T T I T T T

s o]
fy Conol Uit

STO - bezpiecznie odigczony moment
Funkcja standardowo dostepna dla kazdego przeksztattnika
Fesatdbmticrs Shutdown paths reqire SINAMICS G120C - mozliwos$¢ aktywaciji poprzez wejscia cyfrowe F-DI

detect, of shuldown paths esting

- g Jezeli przeksztaltnik posiada magistrale PROFIBUS — mozliwosé
T-[80 h aktywacji poprzez protokdt bezpieczny PROFIsafe.

Rem tme 0

o o
gy Bgp Gem Mt Parametryzacja funkcji identyczna dla catej rodziny napedéw SINAMICS]
\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\‘

“STOP A cannot be ackn'" active

- (50000000 ps

signal interconnections!
Word sources...0K.

Control_Unit..100%

Control_Urit. 100%
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SINAMICS G120C SIEMENS
Lotny start

|[1 | Flying restart always active (start in setpaint direction] j 2000.00 ps

ON/OFF
comnmand

DN—|
f

FSich, max.

Demagnetization Find M agnetization Ramp-Up t

Motor magnetizing current 0.000 Ammns

Funkcja lotnego startu:

Dedykowana dla aplikacji w ktérych przeksztaitnik zataczany jest do pracy przy wirujgcym wale silnika elektrycznego
(wentylacja — przyktadowo wystgpienie ciagu wstecznego)

Zapobiega wytgczeniu przeksztattnika z btedem przeciazeniowym.
Przy zataczeniu przeksztattnika rozpoczyna sie proces detekcji aktualnej predkosci wirowania silnika.
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SINAMICS G120C SIEMENS
Regulator UDC_max

Vocik 4

Switch-on level [TVl SRR /: . \
Y D link - Loy

0.00 v oo e e e

‘o contioller active b

Inl

L J

Funkcja regulator UDC:
Funkcja zabezpieczajaca przeksztattnik przed btednie sparametryzowang rampg hamowania.

Warto$¢ napiecia DC zataczajgcego regulatora UDC_MAX jest nizszy niz warto$¢ zataczajaca do pracy
wewnetrzny uktad chopera.
Przy pracy przeksztattnika z rezystorem hamowania nalezy pamigta¢ o dezaktywacji regulatora UDC_MAX.
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SINAMICS G120C SIEMENS
Regulator UDC_min

YO link 4 Power loss Poweer restaration
0.00 %

Switch-on threshald
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Funkcja regulator UDC_min:
Funkcja zabezpieczajaca przeksztaltnik przed przysiadem oraz krétkotrwatym zanikiem napiecia zasilajacego.

Mozliwos¢ stosowania wytgcznie w aplikacjach cechujgcych sie wysokim momentem bezwtadnosci (wentylatory).
Przeksztattnik kontroluje napiecie w obwodzie DC — jezeli napiecie osiagnie poziom zataczenia regulatora UDC_min, przeksztattnik
rozpocznie pobieranie energii z wirujacego uktadu napedowego (przy ciggtym magnesowaniu silnika).
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SINAMICS G120 SIEMENS

Ochronatermiczna silnika

Response with overlemperatuie [ [1] Alam with reduction of |_max and fault |

Themistor (2] KTY84 ~|

Ambient temperature Caution! This value may only be changed for a cald moter and requires a subsequent matar identification!

Temp. encoder 0.0t

IE . @ {0 Waring message

KTY 1300 °C

O’ Fault message

Ochrona termiczna silnika:

Fabrycznie aktywnym sposobem ochrony termicznej silnika jest catka cieplna — wyliczana na podstawie modelu
matematycznego silnika.

Ten sposéb zabezpieczenia jest rowniez aktywny w przypadku aktywacji czujnika typu PTC.

Czujniki PTC lub KTY-84 podtaczane sg do dedykowanego wejsécia przeksztattnika czestotliwosci.
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SINAMICS G120C SIEMENS
Regulator PID

Technology PID contraller

PID controller is operated a5

i1 Technology controller as main speed setpaint v |

PID controller activation

= =0

PID contr. start value 0.00 %

0.00 %

0.00 % 0.00 %

Rmp-upjrmp-down £, Smoothing PID control (C) Limitation active
Setpaint source 0% J
e |

Sealing 100.00 % 0.000 s
Additional setp, 0%
b IEA

sealing | 100,00 %

Actual value source 0%

P r—

Technology contraller output scaling Technalogy contraller outpuE

Il 52295 : CO: Technology contre

= - |2
100,00 %

100.00 %

Smoothing

0,000 s -100.00 %

Sealing | 100.00 %
Function

[0] N Funiction s

Regulator technologiczny PID:
Woyjscie regulatora PID moze by¢ podtaczone jako gtéwna warto$¢ zadana oraz jako warto$¢ dodatkowa predkosci obrotowej.

SINAMICS G120C moze pracowac w trybie bez czujnikowego sterowania momentem.

I DT MC
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SINAMICS G120C SIEMENS
Funkcja trace

Trace 1 inactive =| ferzac_uss we - j:

Trace | Measurements Time diagiam | FFT disgram | Bods diagiam |

2

E river 1{BEIT et dharent-adviat vaks: Stoofteat i 004
iive_ 118011} Téraue aciual vahie, Smootred withipD045

G il

Funkcja oscyloskopu elektronicznego:
Mozliwos$¢ rejestraciji przebiegéw analogowych (prad, napiecie, moment, predko$¢) lub bitowych (stowo sterowania).

Rejestracja wyzwalana za pomoca trigera — brak rejestracji typu endless.
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SINAMICS G120C

Diagnostyka

SIEMENS

Contral/status words | Missing enables

The signals actually evaluated or used by the cantroller are displaped here.
\where the signals came fiom, Gan be ssen in the individual parameter dialog bokes

Control word 1

Caontrol word 2

Status word 1

The communication interconnections are on the communication scieen foms.

| Contrel word sequence contol

0 () ON/OFF

1 () oc OFF2

2 (0) ocOFF3

3 O Operation enable

4 (O) Rampiunction gensrator ensble
5 () Continue ramp-unction generator
& () Speed sstpoint enable

7 () Acknowledgs fault

8 () Jogbit0

5 () Joghit1

10 (2} Master et by PLC

11 {2} Direction reversal [setpoint)

13 O Motorized potentiometer raise
14 (2} Motorized potentiometer lower
15 (Z) COS bit0

0 (2 Fived seip bit 0

1 (2) Fived setp bit 1

2 (C) Fived seip bit 2

3 O Fived setp bit 3

4 (O) Reserved

5 () Reserved

8 () Technology controller enable
5 () DC braking enabls

1 {2} Reserved

12 (Z) Reserved

13 (2 Estermal faul 1 FO7360)
15 () CDS bit1

0 (2 Re for switch on

1 (0 Ready

2 () Operation enabled

3 O Fault prezent

4 (O) Coast down active [OFF2)

5 (O Quick Stop active [OFF3)

& (O) Switching on inhibited active
7 (0 Alaim present

8 (2 Devialion, setpoint/actual speed
9 () Control request

10 (2 Masimum speed reached

11 (2 1. M. P limit reached

12 O Matar halding brake open
13 (C) Alaim motor overtemperaturs
14 (O) Motor iotates forwards

15 (C) Alam diive conwerter overload

0 (C) ON/OFF1

1 (@) 0C/OFF2

2 (@ OC/OFF3

3 O Operation enable

4 (5 Rampfunction generator enable
5 () Continue 1amp-function generator
& () Speed sstpoint enable

7 (2) Command apen braks

& () Jogl

9 (O Jog2

10 (B Master et by PLC

12 (5 Speed controller enable

14 O Command close brake

Funkcja regulator UDC:

Funkcja zabezpieczajaca przeksztaltnik przed btednie sparametryzowang rampg hamowania.

Wartos¢ napiecia DC zataczajgcego regulatora UDC_MAX jest nizszy niz warto$¢ zataczajgca do pracy

wewnetrzny uktad chopera.

Przy pracy przeksztattnika z rezystorem hamowania nalezy pamigta¢ o dezaktywacji regulatora UDC_MAX.
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35



SIEMENS
SINAMICS G120C

Dziekuje za uwage

Siemens Sp. z 0. 0.
Ul. Gawronéw 22
40-527 Katowice
Flok Wojciech

Tel: 032 208 41 76

Email: wojciech,flok@siemens.com
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